
 دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو

، متعلقات یك سيستم كامل و نحوه انتخاب نوع جك،  جک درب پارکینگی پروتکومشخصات فنی و مزایای  در این مقاله قصد دارم 

الكترونيكي بر روی درب، راهنمای سيم كشي، مركز كنترل و برنامه  راهنمای نصب فيزیكي و مكانيكي، راهنمای نصب قفل 

 ریزی

را در اختیار شما عزیزان   الكترونيكي نصب و همچنین راهنمای تعميرات مكانيكي و آن، كار با مركز پس از برنامه ریزی و

 .قرار دهم

 LEADER مقدمه و مزایا و مشخصات جك پروتكو مدل 

 .قابليت نصب بر روی انواع درب های كشویي ، دو لنگه ، تك لنگه و قابليت استفاده در مكان های پر تردد

 .مجهز به نمایشگر ، جهت كليه دستورالعملها و اخطارهای سيستم

 ( MEL ) Interface قابليت نصب قفل الكترونيكي بر روی درب با استفاده از كارت

 .امكان برنامه ریزی به دو صورت تمام اتوماتيك و نيمه اتوماتيك

 .Stop امكان برنامه ریزی دكمه های ریموت در سه مد معمولي ، تك لنگه ای و 

 .امكان استفاده از تعداد نامحدودی ریموت فابریك هم كد

 .ON-OFF امكان توسعه تعداد ریموت ها به تعداد درخواستي بوسيله مركز

 .امكان برنامه ریزی هر كدام از جكها به صورت جداگانه

عدد یا   ۵۶توسعه ریموت های فابریك تك دكمه ای غير هم كد )دیپ سوئيچ های ریموت یكسان باشند( به تعداد ماكزیمم امكان 

 عدد ۱۹ریموت های فابریك سه دكمه ای غير هم كد )دیپ سوئيچ های ریموت متفاوت باشند( به تعداد ماكزیمم 

 :بصورت زیر مي باشد LEADER مشخصات فني مجموعه

 

  

 معرفي انواع جك ها )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 مي باشند TI و TA دو مدل  این مجموعه درب بازكن شامل یك جفت جك قدرتمند با موتوری كم صدا در 

به  حركت مي نماید، لازم  mm ۴۵۰این مدل دارای شكافي مي باشد كه، زبانه ای قدرتمند در امتداد آن شكاف به اندازه : TA مدل

 .(۱-۱انتهای جك، جهت خلاصي جـك در نظـر گرفتـه مـي شـود )مطابق شكل  ۵۰mmذكر است

 .از این مدل مي باشدLEADER 4 فقط
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 (۱-۱)شکل

- ۱این مدل از نوع جك های بازویي مي باشد كه بازوی آن در امتداد افق به جلو و عقب حركت مي نماید مطابق شكل ) : TI مدل

 .( اندازه حركت جكها برحسب نوع جك به قرار ذیل مي باشد ۲

 

  

 .انتهای جك ، جهت خلاصي جك در نظر گرفته مي شود ۵۰mmتوجه: لازم به ذكر است 

 

 (۲-۱)شکل

  

  



( كه هنگـام قطـع برق یا بروز مشكلي در  ۳-۱امکانات جانبي: بر روی زبانه موتور هر جك یك سوئيچ وجود دارد )مطابق شكل 

سيستم كه باعث از كار افتادن آن شود، مي توان با چرخاندن سوئيچ، زبانه را بيـرون كشيده و سپس با چرخاندن مجدد سوئيچ، آن 

 را ثابت نمایيم در این حالت 

جك ها خلاص شده و مـي تـوان بصورت دستي درب ها را باز و بسته نمود بدیهي است در صورتي كه زبانه ها در داخل باشند،  

 .جكها ، اجـازه هيچگونه حركتي را به صورت دستي به لنگه های درب نمي دهند

 

 (۳-۱)شکل

  

 متعلقات یك سيستم كامل و نحوه انتخاب نوع جك )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 ( Leader ) یك جفت جك به همراه دو جفت سوئيچ -۱

 

 محورهای استوانه ای آنها تكيه گاههای ابتدا و انتهای دو بازو بهمراه پيچهای آلن و  -۲



جهـت ابتدای بازوی چپ و   (Fig. E ) مطابق شـكل  S1( sx ) مي باشند كه نوع S3 و  S1 در دو نوع TI تكيه گاههای جك های مدل

 (Fig . M )مطابق شكل S3 جهت ابتدای بازوی راست مورد استفاده قرار مي گيرد. نوع (Fig . E ) مطابق شكل S1( dx )  نوع

 .جهت انتهای دو بازو مورد استفاده قرار مي گيرد

 .در انتهای بازوهای چپ و راست مورد استفاده قرار مـي گيرد (Fig. Q ) مطابق شكل S4 از تكيه گاه TA برای جك مدل 

 

 دو عدد ریموت كنترل  -۳

كنترل سه دكمه ای كه پس از شناسانده شدن به مركز ، جهت فرمان دادن بصورت رادیویي از راه دور مورد   ریموت دو عدد

 .استفاده قرار مي گيرند

ب. تك لنگه ای )پياده رو       قابل برنامه ریزی به صورت ذیل مي باشد ؛الف. دو لنگه ایهر دكمه ریموت به طور دلخواه 

 STOP . ج     (

 ۸UF ~ ACدو عدد خازن راه انداز  -۴

 .مي باشد كه جهت راه اندازی موتورها مورد استفاده قرار میگیرد AC هر موتور دارای یك خازن

 یك جفت چشم الكترونيك )گيرنده و فرستنده( بهمراه چهار عدد پيچ و رولپلاگ  -۵

چشمهای الكترونيك جهت تشخيص موانع متحركي كه ممكن است در حين كاركرد موتورها بين درب ها قرار گيرند بكار مي  

روند كه نوع عكس العمل جك ها بستگي به نوع بستن اتصالات چشمها دارد ، كه دو مد بـاز و بـسته مـي تواند باشد چشم  

 نام RX و چشم گيرنده TX فرستنده

 .دارای كنتاكت باز مي باشد RX دارد كه 

 یك عدد كليد سلكتور بهمراه یك جفت سوئيچ -۶

جهت فرمان دستي )بدون نياز به ریموت كنترل( به مركز از كليد سلكتور استفاده مي شود ایـن كليـد در حالـت معمولي باز است  

ساعتگرد با سوئيچ مربوطه چرخاند كه بطـور فنـری بـه حالت اوليه باز م ي گردد و  و برای فعال كردن آن باید آن را در سمت 

 این عمل پالسي برای مركز مي 

 .یا برنامه ریزی جك ها بكار رود STOPو یـا STARTسازد كه این پالس مي تواند جهت

 و ترانس مربوطه  (Q60A )زیرقاب و روقاب بهمراه مركز كنترل -۷
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كه در سمت   D   ،C  ،B  ،A مغز اصلي فرمان دهنده سيستم مي باشد كه عملكرد آن را مي توان توسط چهار د كمه Q60Aمركز

چپ آن تعبيه شده برنامه ریزی نمود پيغامهای مختلف آن )مقدار متغيرها ، متغيرها ، تأیيد ، خطاهای سيستم و …( بوسيله دو  

 نمایش داده  Seg – ۷نمایشگر

 .مي شود

 ( BLINKING) یك عدد لامپ چشمك زن -۸

لامپ چشمك زن جهت آگاهي كاربران از فعا ل یا غير فعال بودن سيستم از داخل یا خارج ساختمان بكار مـي رود این لامپ  

معمولاً روی چهارچوب درب نصب مي گردد تا از دو طرف قابل دیدن باشد نوع دیگر لامـپ چـشمك زن دارای آنتن مي باشد ،  

 كه جهت افزایش برد ریموتها مورد

 استفاده قرار مي گيرد.)نصب اختیاری( 

 نحوه انتخاب نوع جك متناسب با درب )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

جك مورد نياز برحسب طول و وزن درب )با توجه به جدول و نمودار زیر( انتخاب مي شود. حتي الامكان باید نوع جك در  

انتخاب گردد، چرا كه هر چه جك بزرگتر باشد قـدرت كمتری جهت باز نمودن درب  صورت نداشتن محدودیت مكاني بزرگتر 

 .مصرف و طول عمر موتورها بيشتر مي شود

 (وزن و طول فقط یك لنگه درب در نمودار زیر مورد نظر است)

 

 مقادیر توصيه شده حداكثر طول یك لنگه درب 

 



  

 (پروتکو جک پارکینگی راهنمای نصب فيزیكي و مكانيكي )دفترچه راهنمای

شـكل و انتهـای جك ها حتي الامكان بين    ۱همانگونه كه در شكل زیر دیده مي شود ابتدای جك ها بر روی چارچوب درب شماره 

مكاني كه درب در آن قسمت چارچوب داشته باشد نصب گردد. چراغ چشمك زن در بالای چارچوب نصب  دو لولای درب در 

 مي گردد چشمهای الكترونيكي به 

 .دو صورت قابل نصب مي باشد

شـدن درصورتيكه درب ها بطرف داخل ساختمان باز شوند، چشمها باید بگونه ای نصب گردند كه بـاز درب ها باعث انسداد   -۱

 .دید چشمها نگردد

بيرون درب، بدليل باز شدن درب ها به طرف داخل، معمـولاً چـشمها را درسـت رو به روی هم در یك راستا و حداكثر در   -۲

 .از كف زمين بر روی چارچوب درب، نـصب مـي نمایند ۶۰cmارتفاع 

 

 ۳شکل

 راهنمای نصب مكانيكي جك ها 

در صورتيكه بخواهيم جك ها بدرستي كار كنند و طول عمر موتورها و خود مركز بيشتر شود بایـستي جـك ها طوری نصب  

گردند كه حداقل فشار به آنها آمده و حداكثر بهره وری را داشته باشند برای نصب جك باید دو نقطه انتخاب شود، نقطه اول  

 انتخاب محل نصب جك بر روی چارچوب یا 

دیوار و نقطه دوم بـر روی لنگـه درب مي باشد، بدین منظور جهت تنظيم اوليه جك ها، درب ها را كاملاً بست ه و جك ها را  

جك ها را برای رگلاژهای بعدی به داخل مي بـریم )حركـت جك   (Fig.L  مطابق شكل) mm ۵۰كاملاً باز مي كنيم سپس حدود 

 بصورت دستي با بيرون كشيدن زبانه

موتورها امكان پذیر مي شود( سپس تكيـه گاههـا را در داخـل شكاف ابتدا و انتهای جك وصل و پيچهای آنها را مي بندیم سپس  

جك ها را كاملاً با سـطح افـق تـراز )بـا اصول محاسبه ای توضيح داده شده در جداول زیر مطابقت داشته باشد( و محل تكيه  

 گاهها را روی چارچوب و خود درب،

 معلوم و محكم سازی مي كنيم. )توصيه مي شود جهت محكم نمودن تكيه گاهها از جوش فلز استفاده گردد( 

 نحوه محاسبه محل نصب تكيه گاهها جهت انواع جكها 
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 :بترتيب نمایانگر D   ،B  ،A فاصله های  (Fig . A) در شكل زیر

A. فاصله افقي بين مركز لولای درب تا مركز جای چرخش ابتدای بازو روی تكيه گاه 

B. مركز جای چرخش ابتدای بازو روی تكيه گاه فاصله عمودی بين مركز لولای درب تا 

D.فاصله عمودی مركز لولای درب تا كف پایه نگه دارنده ابتدای بازو مي باشند. 

 (فاصله افقي یعني فاصله، درامتداد درب بسته و فاصله عمودی یعني فاصله، در امتداد عمود بر درب بسته)

 

 LEADER 3 TI جك مدل 

استفاده گردد. در   Fig.B1 باشند و باید از تكيه گاه بصورت شكل mm ۱۴۵باید هر دو برابر با  B و A باشد در نتيجه D= ۰اگر 

بزرگتر شـود زاویـه بـاز شدن جك كمتر مي گردد. )فاصله   D درجه باز شود هرچه ۱۲۰این صورت جك مي تواند ماكزیمم تا 

 بين تكيه گاه و دیوار را توسط فلز پر مي شود( 

 :های مختلف دیگر كه در جدول مطابق موارد ذیل عمل نمایيد D به ازای



 

 A + B= ۳۰۰  باشد برقرار است: D>0 این رابطه در صورتيكه LEADER 3 TI توجه: لازم به ذكر است برای جك مدل

 

  

 

 LEADER 4 ( TA و TI ) جك مدل 

استفاده گردد.   Fig.C1 باشند و باید از تكيه گـاه بـ صورت شـكل  mm ۱۹۵باید هر دو برابر با  B و A باشد در نتيجه D= ۰گر 

 .بزرگتر شود زاویـه بـاز شـدن جك كمتر مي گردد D درجه باز شود. هرچه ۱۲۰در این صورت جك مي تواند ماكزیمم تا 



 

 

 

 A + B= ۴۰۰برقـرار است: باشـد  D>0 این رابطه در صورتيكه LEADER 4 ( TI , TA ) توجه لازم به ذكر است برای جك مدل

 LEADER 5 جك مدل 

استفاده گردد.   Fig .C1 باشند و باید از تكيه گاه بـصورت شـكل mm ۲۴۵باید هر دو برابر با  B و A باشد در نتيجه D= ۰اگر 

 .بزرگتر شود زاویه بـاز شـدن جك كمتر مي گردد D درجه باز شود. هرچه ۱۲۰در این صورت جك مي تواند ماكزیمم تا 



 

 

 

 A + B = 500 :باشد برقرار است  D>0 این رابطه در صورتيكه LEADER 5 TI توجه لازم به ذكر است برای جك مدل

 نكات نصب )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 . ۱-۳وقتي درب ها بسته است )جك باز مي شود( یا درب باز مي شود )جك بسته مـي شـود( مطابق شكل   -۱



 

 (۱-۳)شکل

 .(  ۲-۳باشد )مطابق شكل  ۳۰mmاز لبه كناری دیوار باید S1 حداقل فاصله تكيه گاه  -۲

 

 (۲-۳)شکل

  

 .(  ۳-۳استفاده مي شود )مطابق شكل  T A ، برای انتهای جك مدل S4 از تكيه گاه -۳



 

 (۳-۳)شکل

  

حتماً بيشتر از اندازه قطر موتور و   E بایـد فاصـلهباشد ،  ۴-۳در مواردی كه دیوار مانند محيط حاشور خورده مطابق شكل  -۴

 .سوئيچ دستي پشت آن باشد

 

 (۳-۴)شکل

 .باشد A + 100 mm برای گير نكردن متعلقات به دیوار باید بزرگتر از E فاصله

هایي از یك وسيله محكم جهت ثابت نگه داشتن، در ابتدا و انتهای زاویه چرخش درب بر   STOP،  ۱-۳شكل  B مطابق قسمت -۵

ها مانع از   STOPروی زمين یا چارچوب باید تعبيه گردد. چناچنه مدت زمان باز و بسته شدن درب به هر دليلي تغيير نماید، 

 وارد آمدن فشار مـضاعف بـه 
 .درب و یا جك مي شود

 .ها مقداری لاستيك نـرم یا فوم ضخيم چسباند STOP توجه: برای جلوگيری از ضربه خوردن دربها مي توان بر روی 

 راهنمای نصب قفل الكترونيكي بر روی درب )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو(

 : MEL چگونگي نصب قفل الكترونيكي و كارت



چنانچه بخواهيد از قفل برقي برای درب ها استفاده كنيد باید توجه داشته باشيد كـه قفـل روی لنگـه ای از درب نصب گردد كه  

 .اول باز مي شود

تغذیه و فرمان مي گيـرد كـه این كارت توسط    MEL( Module Electro Lock )قفل الكترونيكي از طریق كارت اضافي 

 .( روی برد مركز وصل مي شود۱-۵)مطابق شكل CN كانكتور مربوطه به قسمت

 .مي باشد ۱-۴به قفل مطابق شكل  MEL طریقه نصب خروجي های كارت

 

 (۴-۱)شکل

جهـت تنظيم زمان گذر جریان   tc تغيير كنند و پارامتر SI به P 1 و  P 0 برای استفاده از قفل الكترونيكي لازم است كه پارامترهای

و انجام تغيير پارامترهای  MEL ( لازم به توضيح است كه در صورت استفاده از كارت۶از قفل تعيين گردد. )رجوع به فصل 

 مربوط به آن، بـسته بـه 

، چند بار رله قفل الكترونيكي ب كار مي افتد و درب را باز مي كند و همچنين در پایان هر بار كاركرد جك ها،   tc تعداد پارامتر

به كار   tc درست بعد از كاهش یافتن سرعت موتورها و بسته شدن كامل درب ها، موتورها دوباره برای مدت مربوط به پارامتر

 با سرعت معمولي ادامه مي دهند. در

 .حقيقت این كار جهت فشار نهایي بـه درب ها برای بستن قفل فنری آن مي باشد

 راهنمای سيم كشي )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 :مي باشد ۵-۱دارای كانكتورهایي مطابق شكل  Q60A مركز



 

 (۵-۱)شکل

بعـد از چنـد ثانيه بازسازی كنند، در صورتيكه اتصالي در مدار رخ مي دهد، مي توانند خودشـان را  F5 و  F4 فیوزهای مقاومتي

را از سوكت   M2B و M2A گردد، شما باید برق سيستم را خاموش كرده،ترمينالهای F5 یا F4 در صورتيكه ات صالي باعث قطع

 خارج كرده و بعد از چند ثانيه در 

حاليكه مطمـئن هـستيد، اتـصالي مدارتان را رفع كرده اید، دوباره برق سيستم را روشن كنيد. فيوز ها بطور اتوماتيـك بـه حالـت  

 .اوليـه بـاز خواهند گشت

 اتصال موتورها به مركز 

 LEADER TI جکهای

بصورت راست و چپ مي باشند، كه جك راست به لنگه سمت راست درب و جك چپ به لنگه سمت چپ درب   TI جك های مدل

 .متصل مي شود

 .میباشد ۵-۳و  ۵-۲نامگذاری كنيم. سيم بندی دو م ــوتور مطابق شـكل  M2 و موتور راست را M1 اگر موتور چپ را 

اگر موتور را بگونه ای قرار دهيد كه برآمدگي موتور جك رو به بالا، سوئيچ آن دیده شود و بازوی جك به  : (M1 ) موتور چپ

وصل مي شود.   ۵-۲طرف چپ باز شود ، این موتور را موتور چپ ناميده مي شود. كه سيم بندی آن بـه ترمينالهـا مطابق شكل 

 این موتور روی لنگه ای از درب كه ابتدا

 .باز مي شود باید نصب گردد

  



 

 (۵-۲)شکل

  

اگر موتور را بگونه ای قرار دهيد كه برآم دگي موتور جك رو به بالا، سـوئيچ آن دیـده شود و بازوی جك   :(M2 ) موتور راست

وصل مي    ۵-۳به طرف راست باز شود، این موتور را موتور راست ناميده مي شود كه سيم بنـدی آن بـه ترمينالها مطابق شكل 

 .شود

 

 (۵-۳)شکل

توجه: سيم زرد رنگ موتورها )سيم ارت( جهت محافظت از برق گرفتگي مي باشد كه در صورت نياز باید به یكي از  

متوجه شدید هر یك از موتورهـا بـرخلاف جهتي كه  وصل گردد. در كل اگر  Q60A روی برد مركز C یا B یا A كانكتورهای

 باید، حركت مي كند، كافيست جای سيمهای سياه و 

 .خاكستری را عوض كنيد تا سمت حركت بـازو عـوض شود

 LEADER TA جکهای



برای سيم بندی صحيح موتورها ، كافي است جای سيمهای سياه و خاكـستری را در هر دو شكل بالا عوض   TA در جكهای مدل 

 .نمایيد

 اتصال فتوسلها )چشمهای الكترونيك( به مركز )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 (   ۷فتوسلها مي توانند در دو مد بسته و باز سيم بندی شوند )رجوع به فصل 

قرار   V ۲۴وجود دارد كـه بایـد آن را روی  V ۲۴یا  V ۱۲توجه: لازم به ذكر است درون چشمها جمپری جهت تغيير تغذیه به 

 (  ۵-۵و   ۵-۴دهيد. )مطابق شكل 

 سيم بندی چشمها در مد بسته 

 :وصل نماید M2 کانکتور ۹به  ۴( یک جمپر از ۵- ۴چنانچه بخواهید در مد بسته سیم بندی را انجام دهید )مطابق شکل 

 

 (۵-۴)شکل

 سیم بندی چشم ها در مد باز

 :وصل نمایید M2 کانکتور ۹به  ۳( یک چمپر از ۵- ۵دهید )مطابق شکل چنانچه بخواهید در مد باز سیم بندی را انجام 

  



 

 (۵-۵)شکل

زده شود و برای مد   ۹به  ۴و همچنين   ۸به  ۳در صورتيكه نمي خواهيد چشمي به مدار بسته شود باید برای مد بسته دو جمپر )

 (.ست شود no باید به صورت  P8 زده شود و همچنین در هر دو مد پارامتر ۸به  ۴و   ۹به  ۳باز باید دو جمپر 

 طریقه بستن كليد سلكتور و لامپ چشمك زن به مركز )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

- ۶، مطابق شكل M2 كـانكتور ۸و   ۱و سيمهای كليد سلكتور به شـماره هـای   ۱۲و   ۱۱سيمهای لامپ چشمك زن به شماره های 

كه در كنار هم هستند مانند شكل   Normally Open وصل مي گردند توجه كنيـد كـه سـيمهای كليـد سـلكتور بایـد بـه پایـه هـای  ۵

 زیر نصب گردد). توجه 

 مي باشـد و چنانچـه بخواهيد از مد تك لنگه ای و Stop ، فقط جهت فرمان به جك در مد دو لنگه ای و۵-۶كليد سلكتور شكل 

Stop  سيم بندی نمایيد  ۸و   ۷نيز استفاده كنيد باید یك كليد سلكتور را بين شماره های. 

 

 (۵-۶)شکل

 Stop اتصال كليد ایمني



)در حالـت معمولي بسته است( بين پایه   Normally Close ( NC ) اضطراری ایمني مـي تـوان یـك كليـد Stop به عنوان كليد

 .وصل نمایيد ۵-۷مطابق شكل  ۸و  ۲های 

 .را با یـك جمپـر بـه یكـدیگر متصل کنید ۸و  ۲استفاده ننمودید باید حتماً ترمينالهای مهم : چنانچه از كليد اضطراری 

 

 (۵-۷)شکل

 صنعتي به مركز  ON- OFF اتصال

توليـد شـركت سـيماران استفاده نمود و سيم   ۶یا  ۴سری  ON- OFF جهت ازدیاد تعداد ریموتهای هم كد مي توان از مجموعه

) موازی با كليد   M2كانكتور ۸و  ۱را باید بـه ترمينال  ON-OFF مي باشد. سيمهای خروجي مجموعه  ۸-۵بندی آن مطابق شكل

 .سلكتور( متصل نمایيد

بگونه ای طراحي شده اند كـه خروجـي آن مـي توانـد دو حالـت پالـسي یـا الاكلنگي را با ریموت   ۶یا ۴سری ON-OFFمركز

عدد دیپ سـوئيچ وجـود دارد كه جهت تنظيم دو رله در حالتهای مختلف   ۶كنترل روی دو رله جداگانه فراهم كند. روی این مركز

 استفاده مي گردد كه دیپ سوئيچ

جهت تنظيم عملكرد رله دوم بكار مي رود )مطابق   ۶و  ۵،  ۴جهـت تنظـيم عملكرد رله اول و دیپ سوئيچ های   ۳و ۲، ۱های

 كـه پالسهای Proteco ( لازم به ذكر است با این مركز مي توان تعداد نامحدودی ریموت هم كـد شـ ده بـرای مركـز۵-۸شكل 

Start  و Stop (تك لنگه ای و دو لنگه 

 .ای( ایجاد مي نمایند، افزایش داد

 

  

 :توجه 



–ON چنانچه در صورت درست بودن سيم كشي ها و نحوه قرار گرفتن دیپ سوئيچها ، باز هم اختلاف عملكردی بين ریموت

OFF  را برای ایجاد پالس كوتاه در حالت قطع قرار دهيد   ۴و  ۱ریموت فابریك مشاهده نمودید، مي توانيد دیپ سوئيچهای با

 به تفصيل  ON-OFF .نحوه عملكرد مدهای

 .در دفترچه راهنمای آن توضيح داده شده است

 مركز كنترل و برنامه ریزی آن )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

 مشخصات مركز 

 C  ،Bقابل نصب بر روی د رب های كشویي، دو لنگه و تك لنگه مي باشد و مي توان توسط چهار دكمه Q60A مركز چند كاره 

 ،A  وD مدت، قدرت و نحوه عملكرد جك ها را بنابر نياز برنامه ریزی نمود دو دكمـهA و B   بترتيب جهت رفتن به منوها و زیر

 Dو Cمنوها استفاده مي شود و دو دكمه

 .بترتيب جهت زیـاد كـردن و كم كردن یا جهت تایيد و منتفي كردن موضوعات مختلف منوها بكار ميروند

مي باشد كه پيامهای خطا ، مقادیر متغيرها و خود متغيرهای منوها را نشان مي دهند كه   Seg – ۷این مركز دارای دو نمایشگر 

 .بعداً در مورد آنها توضيح خواهيم داد

 تعریف منوها ، متغيرها و نحوه تغيير مقادیر متغيرها و نحوه عملكرد هر كدام

 .دكمه تعویض كلي منوها ، كه با هر بار فشار دادن دكمه چهار زیر گزینه داخلي نمایش داده ميشود : A دكمه

۱: — 

۲: PA 

۳: rA 

۴: dE 

۵: AS 

 تعریف منو و زیر منوها 

 « ـ ـ منوی   . ۱

حالت كاركرد معمولي و بدون عيب و نقص مركز را نشان مي دهد و در ایـن حالـت، مركـز، آمـاده دریافت فرمان مي باشد. اگر  

در منوهای دیگری هم باشيد و تا مدتي طولاني دست به هيچ دكمه ای نزنيد، دستگاه بطور اتوماتيك روی این گزینه باز خواهد  

 .گشت

 ( PARAMETERS ) « PA » منوی .۲

،   PA منوی  و رسیدن به  A جهت رفتن به زیر منو پس از فشردن دكمـه) زیر منو مي باشد ۲۲متغيرها دارایمنوی اصلي تغيير 

ثانيه مقدار آن نمایش داده شده   ۱زیر منو و بلافاصله پس از   ۲۲نام یكي از  B كه با هر بار فشردن دكمه ( را فشار دهيد B دكمه

 و نمایشگر تا مدتي روی مقـدار 

جهت كاهش   D و از دكمه ( SI) جهت افزایش مقـدار یـا تایيـد C آن ثابـت مي ماند كه در این مدت كاربر مي تواند توسط دكمه

 .استفاده كند (no ) مقدار یا منتفي كردن موضوع



 

  

 (در جدول بالا آمده است  (rP) مقادیر كارخانه ای متغيرهای مربوط به جك های بازویي)

 ( Radio) « rA » منوی . ۳

جهت تنظيم و شناسایي هر یك از كليدهای ریموت به مركز مي باشد ریموتهای پروتكو دارای سه دكمه هستند كه هـر كدام مي  

استفاده گردند این ریموتها   «STOP »  »تك لنگه ای )پياده رو( « و  »دولنگه ای«،  توانند به دلخواه جهت هر یك از سه كار 

 باید در ابتدا به مركز شناسانده 



و زیر منوهای آن استفاده مي   «rA »  شـوند. ایـن كـا ر با استفاده از دكمه های مركز انجام مي گيرد برای این عمل از منوی

 .كنيم

 

 « dE » منوی ۴٫

 



را تا زمان بگوش   Cبرای انتخاب هر یك از مقادیر كارخانه ای فوق برای بارگذاری در حافظه روی آن گزینه رفته و كليد

مثلاً برای جك هـای بازویي باید  ) رسيدن صدای دو تقه رله ها كه پایان موفقيت آميز بارگذاری را تایيد مي كند، فشرده نگه دارید

 (را انتخاب كنيدr P » « زیر گزینه

 « AS » منوی ۵٫

این منو جهت برنامه ریزی جك یا جكها بصورت بخش بخش و با نگاه كردن به نحوه كاركرد آنها بكار مي رود و به ترتیب زیر  

 :است

 :برای برنامه ریزی دربهای یك موتوره-

a. دکمه A را چند بار بزنيد تا AS را نشان دهد. 

b. دكمه B  ۱را چند بار بزنيد تاn را نشان دهد. 

c.یك پالس Start بدهيد. موتور شروع بكار كرده و نمایشگر n1 را نشان مي دهند. 

d.  د رصد راه خود را طي كرد، پالس ۹۰موتوروقتی كهStart   دوم را بدهيد. سرعت موتور بصورت كـاهش یافته در آمده و

 .را نشان مي دهند r1 نمایشگرها

e.   دادن پالس سوم موتور متوقف مي شود در این لحظه تایمر داخلي شروع به محاسبه اختلاف زماني باز و بسته شدن اتوماتي

 .را نشان مي دهند و سپس شروع به شمارش ثانيـه هـا مي كنند tp ــك مي كند و نمایش ـگرها

f. پالس پنجم را هر زمان كه بدهيد محاسبه این زمان متوقف شده و موتور شروع به بستن درب مي نماید. 

g. هنگاميكه سيكل بستن درب بطور اتوماتيك تكميل شد، دیگر احتياجي به پالسStart   بعدی نيـست و مركز بطور اتوم اتيك در

جای اوليه شروع حركت، متوقف مي شود و تمامي زمانهایي كـه شـما بـا پالـسهای مختلف به آن داده اید، در حافظه خود ذخيره  

 .كرده و به حالت عادی كاركرد مركز مي رود

 :برای برنامه ریزی دربهای دو موتوره –

a. دکمه A را چند بار بزنيد تا AS را نشان دهد. 

b. دكمه B  ۲را چند بار بزنيد تاn را نشان دهد. 

c. یك پالس Start بدهيد موتور یك شروع بكار كرده و نمایشگرها n1 را نشان مي دهند. 

d. درصد راه خود را طي كند ، سپس پالس ۹۰صبر كنيد تا موتور یك حدودStart   دوم را بدهيد و سرعت موتور یك بصورت

 .را نشان مي دهند r1 كاهش یافته در آمده و نمایشگرها

e.   وقتي باز شدن درب مربوطبه موتور یك تكميل شد، پالس سوم باعث توقف موتور یك و بلافاصله شروع بكار موتور دو مي

 .را نمایش مي دهند n2شو در این حالت نمایشگرها، 

f. نمایـشگرهادرصد از مسير موتور دوم ، پـالس چهـارم سـرعت آن را كـاهش داده و  ۹۰بعد از طيr2 را نمایش مي دهند. 

g.  پالس پنجم باعث توقف كامل موتور دوم و شروع به محاسبه اختلاف زماني باز و بسته شدن اتوماتيك دو لنگه توسط تایمر

 .را نشان مي دهند و سپس شـروع به شمارش ثانيـه هـا مي كنند tp داخلي مي شود و نمایش ـگرها

h.   پالس آخر را هر زمان كه بدهيد محاسبه این زمان متوقف شده و موتورها یكـي پـس از دیگـری بطـور اتوماتيك شروع به

بستن درب كرده و در جای اوليه شروع حركت متوقف مي شوند و تمامي زمانهـایي كـه شما با پالسهای مختلف به آن داده اید،  

 در حافظه خود ذخيره كرده و به 

 .حالت عادی كاركرد مركز مي رود 

 پيامهای معمولي یا خطای مركز )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

دارای این قابليت مي باشد كه پيامهایي را جهت اطلاع كاربر اعلام مـي كنـد، یـا در صورت بروز مشكل یا   Q60Aمركز كنترل

از وجود خطا مطلع مي نماید.  خطایي در كل سيستم یا سيم بندی آن، قبل از شروع به كار، آنها را تست كـرده و كاربر را 

 :پيامهای متداول سيستم از قرار زیر است 



 

 كار با مركز پس از برنامه ریزی و نصب 

 كليات

مطمئن شوید. سپس   F3=F2=1.6A و فيوزهای F1= 5A در ابتدا قبل از روشن كردن سيستم باید از وجود و سالم بودن فيوز

، به مركز اتصال   ۲۴VDCاز مركز و سيمهای قرمز به قـسمت  ۲۳۰Vاطمينان پيدا كنيد كه سيمهای سياه رنگ ترانس به قسم ت

 دارد . سپس اتصالات و سيمها را 

را     چك كنيد و در صورت صحيح بودن اتصالات، سيـستم را روشن كنيد كه در صورت نداشتن هيچگونه خطایي باید » ـ ـ « 

نمایش دهد. در صورت بروز اشـكال و پيغامهـای خطا ابتدا سيستم را خام وش كرده و بعد از رفع ا شكال دوباره مركز را  

 روشن كنيد برنامه ریزی سيستم را به دلخـواه 

خود و بنا بر احتياجات خود انجام دهيد سپس ریموتها را به سيستم بشناسانيد و باز و بسته شدن جك ها را امتحان كنيد و در  

صورت برآورده نشدن احتياجات، دوباره مركز را برنامه ریزی كني د و از خاطر نبریـد كـه در پایـان انجـام تغييرات در  

 آنها را  «SU »  كردن زیر منوی SIبا «PA »  منوی

 .در حافظه دستگاه ذخيره نمایيـد

انتخـاب  و  «dE »  در صـورت بهـم ریختن مقادیر متغيرها مي توانيد همان طور كه قبلاً هم توضيح داده شده، با رفتن به منـوی

را روی متغيرهـا بارگذاری   LEADERمقادیر اوليه كارخانه ای جـك هـای بـازویي Cو فش ردن كليد تایيدی « rP »  زیـر منوی

 نمایيد 

كه پایان موفقيت آميز این عمل با دو صدای تقه رله ها همراه است سپس مركز بطور اتوماتيـك بـه حالت » ـ ـ « مي رود.  

بخاطر داشته باشيد كه تا خاموش نشدن لامپ چشمك زن، هر فرماني ادامه فرمـان قبـل بـه شمار مي آید و برای دادن فرمان  

 جدید باید تا خاموش شدن كامل لامپ 

چشمك زن صبر كنيد و اگر در وسـط كـار،جكها از تنظيم اوليه خارج شدند، مي توانيد با بيرون كشيدن زبانه موتورها، آنها را  

 .بطور دسـتي سـر جـای دلخـواه تنظيم نمایيد



هميشه بخاطر داشته باشيد چه در مد اتوماتيك و چه در مد نيمه اتوماتيك تا نرسيدن جك ها به مكان اوليه شروع   :نكته مهم

 ( Pd )كاركرد خو د، هر فرماني كه مي دهيد، در ادامه فرمان اوليه شما مي باشد یعني اگر كار را بـا دكمـه تـك لنگه ای ریموت

 شروع كرده باشيد، در ادامه تا 

دولنگه ای به معنای ادامه كار با همان تك لنگه خواهد بود   tc  تك لنگه ای یا (Pd ) نرسيدن جك ها به مكان اوليه ، فشردن دكمه

 .شروع شـده باشد ادامه كار با دولنگه خواهد بود tcو همينطور اگر كار با دكمه 

 نحوه عملكرد سيستم در مد تمام اتوماتيك)دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

ست كنيـد )كه از   SIبصورت « PA »  را از منوی «P3 »  در صورتيكه زیر منوی ۶با توجه به توضيحات داده شده در فصل

جكها  ابتدا به اینصورت در كارخانه ست شده( مد عملكردی جك ها بصورت تمام اتوماتيك مي شود یعني بـا یـك پالس استارت ، 

 بسته شده دربها باز و پس از توقف 

كوتاهي خود به خود )در صـو رت نبـودن مـانعي بـين چشمها یا ندادن فرمان جدیدی به سيستم( جک ها باز )دربها بسته( مي  

 .شوند

 ریموت( در مد اتوماتيك CP ) STOP طرز عملكرد دكمه 

 باشند الف. جك ها در حال بسته شدن )درب ها در حالت باز( مي 

روی ریموت ، جك ها برعكس   tcیـا Pdریموت ، جك ها در حالت فعلي خود باقي مي مانند و با زدن بار دوم كليد CPبا زدن كليد

 .حالت فعلي عمل مي نمایند تا كاملاً باز شوند و متوقف گردند

ریموت جك ها درحالت فعلي خود باقي مي مانند   CP ب. جك ها در حال باز شدن )دربها در حالت بسته( مي باشند: با زدن كليد

روی ریموت )فرقي نمي كند كدام ( یا در صورت دادن پالس دستي جك ها برعكس حالت فعلي   t c یا P d و با زدن بار دوم كليد

 عمل مي نمایند تا كاملاً بسته 

 .شوند و پس از مدت توقف برنامه ریزی شده كاملاً باز مي شوند

 در مد اتوماتيك  (Pd ) و تك لنگه ای(tc ) طرز عملكرد دكمه های دولنگه

 :الف. جك ها در حال بسته )دربها در حال بازشدن( مي باشند

روی   Pdیا tcریموت باعث توقف كامل جك ها مي شود و با زدن بـار دوم هـر كدام از دكمه های Pdیا  tcزدن یكي از دكمه های

 .كاملاً بـاز شوند و متوقف گردندریموت ، جك ها برعكس حالت فعلي ع مل مي نمایند تا 

 :ب. جك ها در حال باز )دربها در حال بسته شدن ( شدن مي باشند

ریموت باعث حركت جك ها بصورت برعكس تا بسته شدن كامل آنها مي شود و سپس مجدداً   Pd یا tc زدن یكي از دكمه های

 .بطور اتوماتيك باز مي شود

 طرز عملكرد چشمهای الكترونيك در مد اتوماتيك )وقتي مانعي ببينند(

 (روی نمایشگرها ظاهر مي شود tA در صورت وجود مانع پيغام) اگر چشمها در مد باز وصل شده باشند

 :الف. جك ها در حال بسته )دربها باز ( شدن مي باشند

 .تا زمان برطرف شدن مانع توقف كامل جكها ایجاد مي شود. سپس ادامه كار جكها را داریم

 :شدن مي باشند  ب. جك ها در حال باز )دربها بسته (

تا زمان برطرف شدن مانع توقف كامل جكها ایجاد مي شود و سپس جكها بطور برعكس تا بسته شدن كامل و سپس باز شدن  

 .مجدد عمل مي نمایند

 (روی نمایشگرها ظاهر مي شود tC در صورت وجود مانع پيغام) اگر چشمها در مد بسته وصل شده باشند

 الف. جك ها در حال بسته )دربها در حال باز( شدن مي باشند 



هيچ اتفاقي نمي افتد و جك ها به حركت خود ادامه داده و بسته مي شوند )یعني در طول باز شدن درب ، موانع ، از ادامه حركت  

 جكها جلوگيری نمي كنند( 

 ب. جك ها درحال باز )دربها در حال بسته( شدن مي باشند 

توقف موقتي ایجاد شده و بلافاصله جكها ، بطور برعكس عمل كرده و بسته مي شوند و تا زمانيكه مانع برطرف نشده جكها بسته  

 .مي ماند و به محض برطرف شدن مانع ، باز مي شوند

 نحوه عملكرد سيستم در مد نيمه اتوماتيك)دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو( 

سـت كنيم ، مد   no بصورت  « PA » را از منوی  P3فصل قبلی در صورتيكه زیر منوی با توجه به توضيحات داده شده در  

عملكردی جكها بصورت نيمه اتوماتيك مي گردد ؛ یعني با یك پالس استارت ، جكها بسته )دربها باز( مي شوند و بسته مي مانند 

 تا پالس بعدی داده شود و جكها مجدداً 

باشد ، در ادامه كار هم فرقي نمي كند كدام یك از   (Pd یا tc )باز شوند. باز هم متذكر مي شـویم شروع كار با هر تعداد لنگه 

 .را فشار دهيم ، چون با همان تعداد لنگه تا رسيدن جكها به موضع اوليه شروع كار خود ، عمل مي نمایند Pd یـا tcدكمه های

توجه ش ود در حالت نيمه اتوماتيك ، وقتي جكها كاملاً باز یا كاملاً بسته هستند بـا فرمـان پـالس اسـتارت جدید ، برعكس كار مي  

 .كنند ، یعني اگر بسته باشند باز مي شوند و بالعکس

 ریموت در مد نيمه اتوماتيكStop ( CP ) طرز عملكرد دكمه 

 الف. جك ها در حال بسته )دربها در حال باز( شدن مي باشند 

روی ریموت ، جك ها   t c یا P d درحالت فعلي خود باقي مي مانند و با زدن بار دوم كليدریموت ، جك ها  CP با زدن كليد

 .برعكس حالت فعلي عمل مي نمایند تا كاملاً باز شوند و متوقف گردند

 ب. جك ها در حال باز )دربها در حال بسته( شدن مي باشند 

روی ریموت )فرقي نمي كند   t c یا P d ریموت ، جك ها درحالت فعلي خود باقي مي مانند و با زدن بار دوم كليد CP با زدن كليد

كدام( یا در صورت دادن پالس دستي ، جك ها برعكس حالت فعلي عمل مي نمایند تا كاملاً بسته شوند و در همان حالت بسته  

 .باقي مي مانند

 ریموت در مد نيمه اتوماتيك (Pd )  و تك لنگه  (tc ) طرز عملكرد دكمه دولنگه 

اگر جكها در حال حركت باشند ، با زدن بار اول دكمه های فوق فرقي نمي كند كدام باعـث توقـف كامـل جكها مي شود و زدن  

دوباره آنها )فرقي نمي كند كدام( باعث مي شود كار ، با همان ت عداد لنگه اوليه شروع کار ، تا بسته شدن كامل یا باز شدن كامل  

 ، برعكس حالت قبلي ، 

 .ادامه پيدا كند

 طرز عملكرد چشمهای الكترونيك در مد نيمه اتوماتيك وقتي مانعي را ببينند 

 اگر چشمها در مد باز وصل شده باشند

 الف. جك ها در حال بسته )دربها در حال باز( شدن مي باشند 

بسته شوند و سپس توقف ایجاد مي  تا زمان برطرف شدن مانع توقف كامل ایجاد شده و سپس كار جكها ادامه پيدا مي كند تا كاملاً 

 .شود

 .ب. جك ها درحال باز )دربها در حال بسته( شدن مي باشند

تا زمان برطرف شدن مانع توقف كامل ایجاد شده و سپس جكها بطور برعكس تا بسته شدن كامل عمل كرده و سپس وقتي كامل  

 .بسته شدند متوقف مي شوند

 اگر چشمها در مد بسته وصل شده باشند

 الف. جك ها در حال بسته )دربها در حال باز( شدن مي باشند 



هيچ اتفاقي نمي افتند و جكها به حركت خود ادامه مي دهند )یعني در طول باز شدن درب ، موانع از ادامه حركت جلوگيری  

 نخواهند كرد( 

 ب. جك ها درحال باز )دربها در حال بسته( شدن مي باشند 

بلافاصله جكها بطور برعكس عمل كرده و بـسته مـي شـوند و بـسته مـي ماننـد تـا زمانيكه اولاً  توقف موقتي ایجاد مي شود و 

مانع برطرف شود و ثانياً پالس استارت بعدی بياید. در صورت دادن پالس استارت بدون برطرف شدن مانع و یا بالعكس در  

 صورت برطرف شدن مانع بدون دادن

 .پالس استارت ، موتورها عكس العملي نشان نمي دهنـد و توقف ادامه پيدا مي کند

 ( Hit ) Self Learning نحوه كد گذاری ریموتهای

دیگـر و یـا ریموتهـای سفيد رنگ فابریك   HIT بدون كد ميباشند و مي توان آنها را توسط ریموت كد دار HIT ریموت های مدل 

 .كددار )دیپ سوئيچ دار (، كدگذاری نمود

 :(كد گيری ریموت از ریموت) SELF LEARNING مراحل

 الف. آماده سازی ریموت گيرنده 

 .به رنگ سبز ، روشن مـي شـود L-LED  ،C و B  ،A در حالت نرمال با فشردن هر كدام از دكمه های -۱

رفتـه ایـد و اگـر بخواهيد بدون دادن كدی   SELF LEARNING با فشردن هر دكمه قرمز شود در این حالت به مـد R-LED چنانچه

-L را بفشارید ، در ا ین حالت B را فـشرده و پـس از چنـد ثانيه دكمه C به دكمه های ریموت از این مد خارج شوید ؛ ابتدا دكمه

LED بصورت سبز چشمك زن و R 

LED بصورت قرمز چشمك زن مي شود كه باید در این زمان هر دو دكمه را رها كنيد ، تا به حالت نرمال بروند. 

 R-LED سبز مي شود ، پـس از گذشـت چند ثانيه L-LED ریموت را همزمان فشار دهيد در این حالت C و  B دكمه های -۲

هر   R-LED لحظه ای قطع و در حالت سبز باقي مـي ماند هنگام چشمك زدن L-LED بصورت قرمز چشمك زن سریع در آمده و

 را رها كنيد. )در این C و  B دو دكمه 

قرمز مي شود( در این حالت ریموت آماده دریافت كد یكي از دكمه   R-LED حالـت هـر كـدام از دكمـه هـای ریموت را فشار دهيد

 .هـایش مـي باشد

 (شناسانده شده Q60A قبلاً به مركز ) نرمال HIT ب نحوه كد گيری از ریموت سفيد فابریك یا

نرمال را پشت به پشت هـم قـرار دهيـد ، پـس از انتخاب كليد كد گيرنده از   HIT ابتدا ریموت كد گيرنده و كد دهنده سفيد فابریك یا

در ریموت گيرنده بصورت سبز   R-LED ریموت گيرنده ، دكمه متناظر با آن را در ریموت فرست نده ، فشار دهيد در این حالت

 بصورت  L-LED چشمك زن كند و

 .قرمز چشمك زن كند

 .)بصورت متناوب( شروع به چشمك زدن مي كنند ، كه این نشان دهنده موفقيت آميز بودن كد دهي مي باشـد

پس از این مرحله ، ریموت گيرنده به حالت نرمال باز مي گر دد جهت كد دهي به سایر دكمه ها باید كليه مراحل فوق )از مرحله  

 ، بند الف ( تكرار شود  ۱

این است كه پـس از فشردن یكي از   Q60A با ریموت سفيد فابریك به مركز  HIT نکته: تنها وجه تمایز شناساندن ریموت مدل

 .را جهت تایيد آن فشار دهيد Q60A در مركز C دكمه های ریموت ، سریعاً باید دكمه

  

 راهنمای تعميرات مكانيكي و الكترونيكي )دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو(

 عيب یابي موتورها

 موتور كار نمي كند  –



 علت: یكي از سيمهای متصل به برق از داخل قطع است 

 موتورها به شدت داغ مي شوند -

علت: در صورتيكه چندین بار به برق مستقيم وصل شده باشد عادی است ولي اگر با اولين بار كار كردن موتور داغ شود ،  

 .استاتور موتور ایراد دارد

 موتورها با صدای بلند كار مي كنند-

 :علت

 یا از فرم اصلي خود خارج شده اند بلبرینگ های داخلي خشك  -۱

 بدنه روتور و استاتور با هم اصطحكاک دارند  -۲

 روتور درست در جای خود قرار نگرفته و یا پيچهای بدنه محكم نيستند -۳

 موتور درجا كار مي كند -

 :علت

 كليد خلاص كن بيرون است -۱

 محور كليد خلاص كن خم شده است -۲

 سيستم انتقال قدرت گيربكس به پيستون )چرخ دنده سفيد( هرز شده است  -۳

 كليد درون قفل گير كرده است -

 علت: محور كليد خلاص كن خم شده است 

 نحوه اطمينان یافتن از سالم بودن موتورها)دفترچه راهنمای جک پارکینگی پروتکو(

 الف. توسط مولتي متر 

موتور را نسبت به سيم مشترک به ترتيب ذیل اندازه گيری نمایيد هر دو موتور  مولتي متررا در مد اهم قرار داده و سيمهای 

عدد سيم به رنگهای مشكي ، خاكستری )آبي ( ، قهوه ای و زرد مي باشـ ند. سـه رنـگ اول مربوط به اتصال موتورها   ۴دارای

 به مركز و رنگ زرد مربوط به اتصال 

 .اهم باشد ۹۰تا  ۷۰مـشكي و سيمهای خاكستری و قهوه ای ، باید بين زمين مي باشد. اهم سيمهای خاكـستری و 

اگر این مقدار صفر یا خيلي بالاتر از حد مجاز باشد ، سيم پيچ موتور شما دارای اشكال مي باشد ، كـه جهـت انجـام تعميرات باید  

 .به كارخانه عودت داده شود

 ب. توسط اتصال مستقيم به برق 

برق   ۲۲۰Vابتدا دو سيم خازن را به سيمهای قهوه ای و سياه موتور وصل نمایيد. سيم آبي را یكبار همـراه سـيم قهـوه ای بـه 

برق شهر   ۲۲۰Vشهر وصل كنيد موتور در یك جهت شروع به حركت مي كند. و بار دیگر سيم آبـي را بـه همـراه سـيم سياه به 

 وصل كنيد ، موتور در جهت 

 .مخالف حالت قبل باید حركت مشابهي داشته باشد. چنانچـه این عمل درست انجام شود موتور شما سالم مي باشد

 


